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产品及原理介绍

在岩土工程项目中，土体深部位移变化始终是一项非常重要的指标。 作为该项指标的常用测量

仪器，测斜仪被广泛地应用千基坑、 边坡、 大坝、 水库、 桥梁等项目中，为生产建设过程中的安全

预警做出了极大的贡献。

测斜仪对工程结构物的深部位移监测是通过对与结构物紧紧连接在—起的测斜管的监测来实现

的。 测斜管通常安装在穿过不稳定土层至下部稳定地层的垂直钻孔内，测斜仪通过探头，控制线

缆，滑轮装置和数据采集软件来观测测斜管的变形。 第一次观测可以建立起测斜管位移的初始断

面。 其后的观测会显示当地面发生运动时断面位移的变化。 观测时，探头从测斜管底部向顶部移

动，在O.Sm/lm处暂停并进行测量工作。

测斜仪的工作原理如图所示。 当测斜仪在测斜管内自下而上滑动测量时，探头内的传感器敏感

地反映出测斜管在每—段深度L处的倾斜角度变化，进而根据倾斜角求出不同高度处的水平位移增

量，即6;= Lsin0;, 由测斜管底部测点

开始逐渐累加，可得任意高程处的水

平位移，即： S严；」
i=16i 式中： 6; 为第

i测量段的水平位移增量，;0; 为第i测量

段管轴线与铅垂线的夹角； SJ为测斜

管底端固定点(i = 0)以上i =j的位

移。

在测斜仪观测时为了消除和减少

仪器装备的误差，应在位移的正方向

及探头调转180度的方向(A+/A-方

向）各测—次数据，取正反两方向的代

数平均值作为观测值。
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特点云m

［单A 作业，恚效快捷又轻粉］

传统测斜仪采用的读数仪连接测斜探头进行作业的模式，笨重且繁琐，单人难以完成作

业且效率低下。 为解决这一问题， RDM系列测斜仪采用了多种设计优化思路，轻松保证外

业作业的高效快捷。

．单手携带

线盘采用拉杆箱式设计，内设测斜

探头卡槽，便于单人单手携带。

．自动测量

．轻松下放提拉

创新性的管口辅助卡件设计，结合高强度低

重量的电缆材料，可单手轻松拉动测斜仪。

配合自主研发的测斜仪软件，RDM系列滑动测斜仪可以实现数据的全自动采集，无需操作也

可轻松存储数据。
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特点志记，

[ ; 则斜测扭 一 佃化 ］ 

在土体深部发生位移时，通常受力方向衱为复杂，有很大的可能性会导致测斜管

发生扭转变形，因此测斜仪进入旋转的测斜管后亦会随之扭转，从而导致测得的位移

变化量不准确。

RDM PRO测斜仪，采用独特的抗扭转校正设计，结合专门的测斜管扭转校正算

法，对扭旋引起的变形量偏差进行校正，从而为工程安全状态判断、 稳定性分析提供

更准确的深层水平位移测试数据。
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注：

P。：扭转前待测点
P: 扭转后待测点

特点.L

［数据成果目动备份，实时回传］

用户可在采集过程中随时暂停／继续工作，井在误测时任意切换回已采集数据进行

重测操作。 同时单孔数据采集完毕后，数据可立即上传至云平台，既保证了最终成果

的随时调取，又省去了数据的拷贝和处理环节，增加工作效率。
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特点迳妇

［报表显示多样化］

针对不同行业客户的不同需求，预设多种格式的数据报表，如二维／三维管型图、

本次／累计变化图、 原始数据图、 报表成果图等。 亦可针对特殊行业客户的定制需求自

定义报表。
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本次管型图（三维）
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单次变化图
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单次原始数据表
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数据成果表

产品外观说明
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.... 滑轮组

加速度计外壳

测斜仪探头图解
滑轮组
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技术参数

蓝牙指示灯

电源键

探头放置处
测斜仪线盘图解

1 参数类型 RDM RDMX RDM PRO I 
分辨率

重复精度

测量精度

测扭分辨率

测扭精度

测扭补偿精度

供电方式

滑轮间距

测头直径

测头长度

测头重量

测最范围

工作温度

线缆直径

线缆重量

线缆抗拉

线缆加固

线缆材料

抗震性

采集方式

适应测斜管内径

测头／电缆防水

士3. 6''

士0.003 ° 

士2.5 ,,

土0.002 ° 

士 1. 08" 

土0.001 °

土0.01mm/500mm 土0.005mm/500mm 土0.001mm/500mm 

I 0.001 ° 

／ 

／ 

线盘内置电池

0.5m 

25.4m 

697m 

1. 26kg

0-360° 

-40 ~ 10° c

6.4mm(士0.1mm)

2.3kg/50m

5.9kN

凯夫拉纤维

聚氨酷纤维

50000g

平板电脑（安卓App采集）

<t>56mm -<t>72mm

士 0.001 ° /500mm 

0. 01mm/500mm

�2MPa(相当于水下200米水深）
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道勤科技中国有限公司［北京·香港］
地址：北京市石景山区银河南街2号院紫御国际2号楼1701室
固话：86 010-68606201 
邮箱：info@dogaintech.com 
网站：www.dogaintech.com 
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